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UYARILAR 2

® Cihazi kullanmadan bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun. Bu kilavuzdaki uyarilara
uyulmamasindan kaynaklanan kaza ve zararlarin sorumlulugu kullanicrya aittir.

® Bu cihaz endlistriyel isletmelerde, egitimli kisiler tarafindan kullanilmak tizere tretilmistir,
guvenlik geregi ev ve benzeri yerlerde kullaniimasi uygun degildir.

® Bu cihazi yanici ve patlayici gazlarin oldugu ortamlarda kullanmayin. Kontak
noktalarinda olugabilecek elektrik arkindan dolay! patiama veya yangina sebep olabilir.

® Cihaz igerisine sivi maddeler ve metal parcalarin girmesi mutlaka engellenmelidir. Aksi
durumda yangin ve elektrik carpmasi gibi kazalara sebep olabilir.

® Cihaz (izerinde sigorta ve devre kesici bir anahtar yoktur, bunlar kullanici tarafindan
disaridan baglanmis olmadir.

® Cihazin bozulmasi durumunda, bulundugu sistemde olusabilecek kaza ve zararlar
engellemekigin harici dnlemler alinmalidir.

@ Sensdr ve sinyal kablolarinin gii¢ kablolarindan veya anahtarlamali ¢alisan enduktif yik
kablolarindan uzak olmasi saglanmali veya elektriksel olarak etkilenmesi dnlenmelidir.

® Cihaz baglantilari yapilmadan énce (rin koduna bakilarak, besleme geriliminin
kullanilacagi yere uygun olup olmadigi kontrol edilmelidir.

® Cihaz ile ilgili baglantilari baglanti semasina uygun olarak yapmadan 6nce cihaza enerii
vermeyin ve cihaz enerjili iken terminallere dokunmayin.

® Cihazin fabrika cikisindaki konfigirasyonu her sisteme uygun degildir, kullanici
tarafindan mevcut sistemin ihtiyacina gére mutlaka degistirilmelidir.

® Cihazin bakanlikga tespit ve ilan edilen kullanim dmr(i 10 yil dir.

® Cihaz Uzerinde degisiklik yapmayin ve tamir etmeye galismayin, cihazin tamirati yetkili
servis elemanlari tarafindan yapilmalidir.
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CiHAZIN TANIMI 4

PC491/PC941 Model cihazlar, endiistriyel ortamlardaki bir gok proses degiskeninin 6lglimi
ve kontrolli amaci ile tasarlanmig, tamamen modiiler ve her modulli mistakil olarak
konfigiire edilebilir cihazlardir. Tasarim asamasinda uluslararasi standartlara uyum,
givenilirlik ve kullanim kolayligi temel alinmistir. Bu nedenle birgok sektérde cok farkli
kontroller igin rahatlikla kullanilabilen ergonomik cihazlardir.

2 Adet 4 Digit 1 Adet 3 Digit Niimerik Gosterge
6 Adet LED Gosterge

1 Adet Transmitter Besleme Gikisi (24Vdc)

1 Adet Universal Sensor Girigi (TC, RT, mA, mV, V)
1 Adet Yardimci Analog giris (0/4-20mA)*

1 Adet Potansiyometre Girigi (100-150002)*

2 Adet Sayisal Girig (15V)*

1 Adet RS485 lletigim Birimi*

1 Adet Analog Gikis (0/4-20mA, 0/2-10V)*

4 Adet Réle veya Lojik Gikis (24V)

100-240Vac Universal veya 24Vac/dc Besleme
Girig/Cikig Modiilleri Aras izolasyon

800 Adim, 100 Program Adim Kontrol

Adimlarda Réle Konumlarini Programlama imkani
7 Farkli Enerji Kesinti davranigi

Pozisyon Geri-Beslemeli Oransal Vana Kontrolii
Geri-Beslemesiz Oransal Vana Kontrolii (Yiizer Kontrol)
PID Isitma / Sogutma

Auto-Tuning (PID parametrelerinin otomatik ayari)
Otomatik / Maniiel / Programli Galigma Modlari
Bumpless Transfer Ozelligi

Sensor Ariza Tespiti

Remote Set Point (Uzaktan set degeri belirleme)
4 Adet Segmeli Set Noktasi

Rampa Fonksiyonu

Retransmisyon (Proses ve Set degerleri igin)

18 Farkh Réle Fonksiyonu

ON/OFF, P, PI, PD, PID Kontrol

Lineer ve Zaman-Oransal Kontrol Gikisi

100ms Ornekleme ve Kontrol Gevrimi

Standart MODBUS RTU iletigim Protokolii
Master-Slave, Cascade Kontrol Uygulamalari

* Opsiyoneldir



KULLANIMA HAZIRLIK ASAMALARI 5

Cihazi kullanmaya baslamadan énce bu kullanim klavuzunundan yararlanarak asagidaki
islemlerisirasi ile yapiniz.

® PC491/PC941 Model cihazlar tamamen moduler cihazlardir bu nedenle cihazi
kullanilmaya baglanmadan énce (irlin koduna bakarak besleme geriliminin ve giris ¢ikis
modullerinin uygun olup olmadigi kontrol ediniz.

® Cihazin diger baglantilarini yapmadan oénce sadece besleme gerilimi veriniz ve
konfiglirasyon sayfasina girerek sisteminize en uygun konfiglirasyonu yapiniz.

® Cihaz uygun bir sekilde konfiglire edildikten sonra program sayfasina giriniz ve
istediginiz programlari olusturunuz.

® Alarm olarak sectiginiz rolelerin operator sayfasindaki set degerlerini ve histerezislerini
ayarlayiniz.

@ Cihazin enerjisini kesiniz ve baglanti semasina gore diger baglantilari yapiniz.
® Kontrol edilecek sistemi ¢alismaya hazir hale getiriniz ve sisteme cihaz ile birlikte tekrar
enerji veriniz.

® Cihazin kontrol gikislari PID olarak calisacak ise ve PID parametrelerini manuel olarak
girmediyseniz, bu parametreleri cihazin kendisinin hesaplamasi igin Auto-Tune islemi
yapiniz.

® Auto-Tune iglemi ile bulunan PID parametrelerinin dogrulugundan emin olmak igin
cihaza yeni bir set degeri giriniz ve galismasini izleyiniz.

® Kullanacaginiz diger calisma modlarina gegerek cihazin tim fonksiyonlarini kontrol
ediniz.

® Son olarak yetkisiz kisilerin mldehalelerini engellemek (zere yine konfiglirasyon
sayfasina girerek guvenlik ile ilgili parametreleri ayarlayiniz ve Proses-Ekranina
doniiniiz.

Bu kullanim klavuzu yukaridaki iglem sirasina gére hazirlanmigtir. Bu iglemlerin nasil
yapilacagi ilgili béliimlerde ayrintili olarak verilmistir.
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* Opsiyoneldir. Litfen Cihaz Tip Etiketine bakiniz.
Sekil-1
Modiil Aciklama
s1 Universal sensér giris modiilii (Proses degeri 8lgiimii icin kullanilan sensér bu
moduldeki uygun sembollin bulundugu klemenslere baglanmalidir).
S2/01 0/4-20mA Yardimci analog giris veya Analog ¢ikis moduilli
S3/LU/CU 109-1 §QOQ P(iteinsiyometre girisiveya RS485 MODBUS RTU veya
Lojik giris modiilu
R1.R2.R3.R4 Role Cikis modlleri (Bu modultilerin igerigi driin kodu ile, fonksiyonlari ise
e konfiglirasyon sayfasindaki“r {F,r2F,r 3F, - 4F" parametreleriile belirlenir).
PS Besleme gerilimi girisi (Besleme gerilimi Grrtin kodu ile belirlenir).




TC Girisi
(B,E,J,K,L,N,R,S,T,U)
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RT Girisi (2 Telli)
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(24Vdc/30mA)
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Besleme Baglantis1 *

PS ’:@

Yrd. Akim Girisi *

7

Analog Cikis *

§2/01

$2/01 AO

(maA)
(0
a7+
Oransal
Geribesleme Baglantis1 *
(100 - 15000)

® Role Cikislar: *
83 -(19—{|por NO NO/NC
Kontak* Kontak*
+@)
RS-485 R4 fL R3 {

iletigim Baglantis1 *
(MODBUS - RTU)

B -(@®
s2Luicy A+
COM (29)
Lojik Girigler *
(VS+=15V)
vs+ (19
s2ILUICY p1 (19
r2 (20

* Opsiyoneldir. Liitfen Cihaz Tip Etiketine bakiniz.
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PC941-
PC491- II/IQ/II
T_| o o

R3 —
R4 —

Besleme Gerilimi :
0 = 100-240Vac (Universal)
1 = 24Vac/dc

S3/LU/CU Modiilii :
0 = Oransal Geri Besleme (Pot. Bag.)
1=2Adet 15V Lojik Girig
3 = RS485 lletisim Birimi

S2/A0 Modiilleri :
0 = Yardimci Akim Girisi

1= 0/4-20mA Akim Cikis
2 =0/2-10V Gerilim Cikis

Role Cikis Modiilleri :
0 = Yok

1 = NO Kontak

2 =24V Lojik Gikig (SSR Siirmek igin)

Role gikis modiilleri iiriin kodunda kontak veya lojik ¢ikis olarak kodlanabilir, fakat
bu kullanim klavuzunda bu ¢ikiglardan bahsederken sadece rdle ifadesi
kullanilmigtr.



TEKNIK OZELLIKLER 9
Besleme Gerilimi (PS) 100-240Vac/dc : +%10 -%15 ‘ 24Vac/dc : +%10 -%20
Giig Tiiketimi 6W,10VA
Termokupl : B,E,J,K,L,N,R,S,T,U
iki Telli Transmitter : 4-20mA
Universal Sensor Girigi (S1) | Rezistans Termometre : PT100
Akim : 0/4-20mA
Gerilim : 0-50mV, 0/2-10V
Yardimci Analog Giris (S2) | 0/4-20mA
Potansiyometre Girisi (S3) 100-1500Q2
Transmitter Besleme (TX) 24Vdc ( Isc =30mA)
Termokupl, mV : 10MQ
Analog Girig Empedanslari | Akim : 10Q
Gerilim : 1IMQ
Analog Gikiglar (01,02) Akim : 0/4-20mA (RL  50092) | Gerilim : 0/2-10V (RL  1MQ)

Rale Gikiglari (R1,R2,R3,R4)

Kontak : 250Vac, 5A Lojik Cikis : 24Vdc, 20mA

YiksUz : 10.000.000 anahtarlama

Kontak Omrd 250V, 5A Rezistif Yiikte : 100.000 anahtarlama

Hafiza 100 yil, 100.000 yenileme

Dogruluk +/-%0.2

Ornekleme Zamani 100ms

Ortam Sicakligi Caligma : -10...+55C Depolama : -20...+65C
Koruma Sinifi On Panel ; IP54 Govde : IP20

f)lgiiler 491: Genislik : 48mm Ykseklik : 96mm Derinlik : 110mm

941: Genislik : 96mm Yikseklik : 48mm Derinlik : 110mm

Pano kesim élgtileri

491: 46+/-0,5 mm x 91+/-0,5 mm
941:91+/-0,5 mm x 46+/-0,5 mm

Agirlik

430gr




SICAKLIK SENSORLERI 10
Sensor Tipi Standart Sicaklik Araligi
(€°) (F°)
Type-B Termokupl (Pt%18Rh-Pt) IEC584-1 60, 1820 140, 3308
Type-E Termokupl (Cr-Const) IEC584-1 -200, 840 -328, 1544
Type-J Termokupl (Fe-Const) IEC584-1 -200, 1120 -328, 1562
Type-K Termokupl (NiCr-Ni) IEC584-1 | -200,1360 | -328,2480
Type-L Termokupl (Fe-Const) DIN43710 -200, 900 -328, 1652
Type-N Termokupl (Nicrosil-Nisil) IEC584-1 -200, 1300 -328, 2372
Type-R Termokupl (Pt%13Rh-Pt) IEC584-1 -40, 1760 104, 3200
Type-S Termokupl (Pt%10Rh-Pt) | IEC584-1 -40, 1760 104, 3200
Type-T Termokupl (Cu-Const) IEC584-1 -200, 400 -328, 752
Type-U Termokupl (Cu-Const) DIN43710 -200, 600 -328, 1112
Pt-100 Rezistans Termometre IEC751 -200, 840 -328, 1544




GOSTERGE VE TUS FONKSIYONLARI 1
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PROSES-EKRANI:
Cihaza enerji verildiginde, gestergelerde 2 saniye kadar program versiyonu gériintlilendikten sonra
“PV” gdstergesinde dlctilen proses degeri veya hata mesaj, “SP” gdstergesinde ise ¢alisma moduna
gore, en ¢ok kullanilan parametre gériintiilenir. Bu ekran Proses-Ekrani olarak adlandirilir. Normal
calismasirasinda surekli olarak bu ekran kullanilir.

{84 (D

2~ 194 13
3 — |= 550 [

oRDEU PC941

1 | PVGOSTERGESI | Proses-Ekraninda proses degerini veya hata mesajlarini,

2 | SPGOSTERGESI | Proses-Ekraninda bu géstergenin fonksiyonu galisma

3 | CO GOSTERGESI | Bu gosterge sadece Proses-Ekraninda iken akiftir ve kontrol

4 |R1LEDI “R1” Réle moduli eneriili iken yanar.

5 | R2 LEDI “R2” Réle modiilu enerjli iken yanar.

6 | R3 LEDI “R3” Réle moddli eneriili iken yanar.

7 |RA4LEDI “R4” Réle modiilu enerjli iken yanar.

8 | MN LEDI Manuel-Kontrol modunda iken yanar.

9 | SN LEDI Programl|—Kontrolnmodunda iken yanar ve program yiritiiltrken
zaman ilerledigi sirece 1 saniye aralikla yanip soner.




ALFABETIK KARAKTERLERIN GOSTERIMi

A/ B|C D E|F| G|H|I|J|K|L|M
AbCdEFLDHLOJIFLA
NITO|P Q/  R|S| T|U|V | W, X |Y | Z
noPS9rSEUduYAYc

HATA MESAJLARI

Err. 1 |“S1 Girisindeki sensor algilanamiyor.

Err.c |“S2 Girisindeki sinyal algilanamiyor.

Err.3 |“S3 Girigindeki potansiyometre algilanamiyor.

Ekranda gdsterilemeyecek kadar yiiksek bir deger.

Ekranda gdsterilemeyecek kadar dustk bir deger.

TUS FONKSIYONLARI

Proses-Ekraninda iken, kisa basildi§inda kilitli réleler resetlenir,
5sn basil tutuldugunda ise ¢alisma modu degistirilir.

Diger ekranlarda iken, kisa basildiginda sayfa basina déniilr,
2sn basil tutuldugunda ise Proses-Ekranina déndilir.

[*]

Parametre segenegini veya dederlerini degistirmek icin kullanilir.

Parametre segenegini veya degerlerini degistirmek icin kullanilir.

Herhangi bir ekranda iken kisa basildiginda bir sonraki parametreye gegilir.
Proses-Ekraninda iken 5sn basili tutuldugunda Auto-Tune islemi baslatilir.
Onay gerektiren durumlari onaylamak igin 2sn basili tutulur.

(0] ][]




KONFIGURASYON 13

PC491/PC941 Serisi cihazlar gok amagli kullanim igin tasarlanmis kontrol cihazlaridir. Bu nedenle her
tirll prosese uygun giris/cikis moddlleri olan her tiirli isletme kosuluna uygun olacak sekilde
kullanilabilen cihazlardir. Bu cihazlar gok farkli sensor ve giris sinyalleri ile calisabilmekte, her gikisi
ayri bir kontrol igin kullanilabilmektedir. Bu nedenle PC491/PC941 cihazi kullaniimaya baslanmadan
once, giris/cikis tiplerinin ve fonksiyonlarinin, kontrol tipinin ve kullanim 6zelliklerinin en uygun sekilde
ayarlanmasi gerekir.

PC491/PC941 serisi cihazlarda siparis koduna bagdli olarak Ui¢ adet analog giris, U¢ adet lojik giris, iki
adet analog ¢ikis ve dort adet role ¢ikis modiili bulunabilir. Bu modiillerin tipleri, foksiyonlari ve
skalalari konfiglirasyon sayfasindaki parametreler ile belirlenir.

Ayrica cihazin kontrol tipini ve ¢alisma seklini belirleyen temel parametreler ve kontrol algoritmasi igin
gerekliayarlar yine konfigiirasyon sayfasindadir.

Konfigiire edilmemis bir cihazi sisteminize baglamadan énce sadece besleme gerilimi veriniz ve
asagidaki talimatlara gdre konfigire ediniz.

Konfigiirasyon sayfasina giris ve parametrelerin ayarlanmasi:

¢ Konfiglrasyon sayfasina girmek icin cihaz eneriili iken “PV” géstergesinde “C.2” mesaji gériinene
kadar “[*]" ve “[=] tuslarinin ikisini birden basli tutunuz.

¢ PV gostergesinde “C.2" mesajl varken ‘[=]" ve ‘[=]" tuslan ile “ST” gdstergesindeki degeri
konfigtirasyon sayfasinin giris sifresine ayarlayiniz (Bu sifrenin fabrika ayari “G” dir).

¢ ‘[ tusuna bastiginizda girdiginiz sifre yalnis ise Proses-Ekranina doniilir, dogru ise
konfiglirasyon sayfasindakiilk parametreye ulasilir.

¢ Parametre ekraninda “PV" gostergesinde parametrenin ismi, “ST" g0stergesinde parametrenin
ayar secenegi gortindr.

¢ Artik “[]" tusuna basarak sirasi ile diger konfiglirasyon parametrelere ulagabilirsiniz .

¢ Parametrenin ayar secenegini degistirmek icin “[=]" ve ‘=]’ tuslarini, bir sonraki parametreye
gegmek icin “[<]" tusunu kullaniniz. “[¥]" tusuna kisa sureli olarak basildiginda sayfa basina, uzun
stireli olarak basildiginda ise Proses-Ekranina dondlr.

¢ Asagidaki Sekil-3, buislemlerin grafik gosterimidir.

Not: Konfigirasyon sayfasinda parametrelerin numaralarini gérerek ilerlemek icin ‘Tx]” ve ‘T=]”
tuslarina birlikte basiniz.



Sifre yalnis ise.

— ]

2sn

ikl

2sn

2sn

Konfigiirasyon Sayfasi Girig Sifresi
“I&] ve “[=] tuslari ile sifreyi giriniz.
(Bu sifrenin fabrika ayari “2” dir)

Konfigiirasyon Parametreleri:
Ust gostergede parametre ismi, alt
gostegede ayar segenegi gorundr.
Ayar segenegini degistirmek icin
‘71" ve “T=]" tuslari kullanilir.

Sekil-3

Konfigiirasyon sayfasi parametrelerinin ayrintili agiklamalari bir
sonraki béliimde verilmistir.



Par.01

Par.02

Par.03

KONFiGURASYON SAYFASI PARAMETRELERI 15

Fabrika ayarlarina dénmek igin bu parametre “an” konumuna getiriimeli ve
iki saniye “[<]" tusuna basilmalidir.

Ayar Segenekleri : aF F, an

Birimi “EU” olan tlim parametrelerin gostergedeki ondalik derecesini
(Noktadan sonraki hane sayisini) belirler.

AyarAraligi : 5 - 3

Uyani: Bu parametre dedistirildiginde birimi “EU” olan tim parametreler
yeniden ayarlanmalidir.

Not: “EU” termokupl veya rezistans termometre ile sicaklik éigtimleri igin
“HL” parametresi ile belirlenen sicaklik birimidir. Diger durumlarda élgiilen
degiskene ait miihendislik birimidlir.

“S1” Uiniversal sensor girisine baglanan sensorin tipini belirler. Bu sensor
proses degeri 6l¢iimu igin kullanilir.

Ayar Segenekleri : Tablo-1

Tablo-1 | No Sensor Tipi

El-b 0 | Type-B Termokupl (Pt%18Rh-Pt)
-t 1 | Type-E Termokupl (Cr-Const)

El-d 2 | Type-J Termokupl (Fe-Const)

EL-H 3 | Type-K Termokupl (NiCr-Ni)

El-L 4 | Type-L Termokupl (Fe-Const)

El-n 5 | Type-N Termokupl (Nicrosil-Nisil)

El-r 6 | Type-R Termokupl (Pt%13Rh-Pt)

El-4 7 | Type-S Termokupl (Pt%10Rh-Pt)

El-E 8 | Type-T Termokupl (Cu-Const)

El-U 9 | Type-U Termokupl (Cu-Const)

rk 10 | Pt-100 Rezistans Termometre

0-50 11 | 0-50mV

O-20 12 | 0-20mA

4-20 13 | 4-20mA

O- 0 14 | 0-10V

c- i 15 | 2-10V




Par.04

Par.05

Par.06

Par.07

Par. 08

Par.09

Par.10

Par.11

DEEE EEEE

“S1” Universal sensor giris modtiliiniin skala alt degerini belirler.

Ayar Aralig : 4333 - 9333 [ Birim : EU

“31” Universal sensér giris modilliiniin skala iist degerini belirler.

Ayar Araligi : 4399 - 93559 \ Birim : EU

“S1” Universal sensér girisine baglanan sensériin algilanamamasi
durumunda, skalanin hangi degerini alacagini belirler.

Ayar Segenekleri : L (Alt deger) , H (Ust deger)

“S2” Yardimei analog giris modiiliiniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-2

Tablo-2 | No Analog Giris Fonksiyonu

ofF Yok

APy Olgiilen deger proses degerine ilave edilr.

YPu Olgiilen deger proses degerinden gikarilr.

PFhb Vana pozisyonunu okumak igin kullanilir.

AlwiNN—~|O

raP Uzaktan set degeri belirlemek igin kullanilir.

“S82” Yardimci analog girisine baglanan sinyalin tipini belirler.

Ayar Segenekleri : §- 20 (0-20mA) , 4- 20 (4-20mA)

“82” Yardimei analog giris moduilliniin skala alt degerini belirler.

Ayar Araligi : 4339 - 3939 | Birim : EU

“S2” Yardimel analog giris modiiliiniin skala Ust degerini belirler.

AyarAraligi : 4985 - 9339 | Birim : EU

“S82” Yardimci analog giris modiiliine baglanan sinyalin algilanamamasi
durumunda, skalanin hangi degerini alacagini belirler.

Ayar Segenekleri : L (Alt deger) , H (Ust deger)




Par.12

Par.13

Par.14

Par.15

Par.16

Par.17

Par.18

Par.19

KONFiIGURASYON SAYFASI PARAMETRELERI 17

EEEEEEER

“S83” Potansiyometre giris modiiliintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-2

“83” Potansiyometre giris modiiliintin skala alt degerini belirler.

Ayar Araligi : 4339 - 3939 | Birim : EU

“S3” Potansiyometre giris modiiliin(in skala Ust degerini belirler.

AyarAraligi : 4985 - 9333 | Birim ; EU

“S3” Potansiyometre giris moddliine baglanan potansiyometrenin
algilanamamasi durumunda, skalanin hangi degerini alacagini belirler.

Ayar Segenekleri : L (Alt deger) , H (Ust deger)

Termokupl veya rezistans termometre ile sicaklik élglimlerinde, sicaklik
birimini belirler.

Ayar Segenekleri : °C (°C), °F (°F)

Termokupl veya rezistans termometre ile sicaklik dlgtimlerinde, olusan bir
hatayi diizeltmek icin dl¢tilen degere ilave edilir.

Ayar Araligi : 4000 - {000 \ Birim : EU

Analog girislere uygulan sayisal filtrenin zaman sabitini belirler. Bu deger
artirildiginda okumakararlilgi artar, fakat okuma hizi diser.

AyarArahgi : 8.1 - 100 \ Birim : sn

“LU” Lojik girig mod(ilintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-3

Tablo-3 | No Lojik Girig Fonksiyonu
ofFF 0 |Yok

4YPY 1 | Uzaktan set degeri segimi icin kullanilir.
ril 2 | Uzaktan program yiritme igin kullanilir.




Par.20 “01” Analog ¢ikis modilintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-4

Tablo-4 | No Analog Cikis Fonksiyonu
ofF 0 |Yok
fo 1 | Pozitif yondeki PID kontrol gikig!.
nlo 2 | Negatif yondeki PID kontrol ¢ikisi.
Puk 3 | Proses degeri iletimi (Proses Transmitter)
LYW PE 4 | Set degeri iletimi (Set Point Transmitter)
Par.21 “01” Analog ¢ikis modiliiniin tipini belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-5

Tablo-5 | No Analog Cikis Tipi
0-2o 0 |0-20mA
2o-0 1 | 20-0mA
Y-20 2 | 4-20mA
co-4 3 | 20-4mA
o- 4 |0-10V
{0-0 5 |10-0V
c- i 6 |2-10V
i0- 7 |10-2V

Uyar: lik dért seenedin kullanilabilmesi igin diriin kodunda bu modiilin
“0/4-20mA” olarak, son dért segenegin kullanilabilmesi igin ise “0/2-10V”
olarak segilmis olmasi gerekir.

Par. 22 “01” Analog ¢ikis modiliiniin transmitter olarak kullaniimasi durumunda,
cikis skalasinin alt degerini belirler.
Ayar Araligi: 43339 - 3335 \ Birim : EU
Par.23 “01” Analog ¢ikis modllintin transmitter olarak kullaniimasi durumunda,
cikis skalasinin Gst degerini belirler.
Ayar Araligi: 4939 - 9939 | Birim : EU




Par.24
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“R1”Réle ¢ikis modiltiniin fonksiyonunu belirler.
Ayar Segenekleri : Tablo-6
Tablo-6 | No Roéle Fonksiyonu
ofF 0 | Yok
. 1
ur y Ust Limit . %
Kontrol ! !
0 SEE.N PV
- 1
Lir 2 Alt Limit 0‘ { %
Kontrol ! !
» O SEEN PV
LS
ULA 3 Ust Limit z 0‘ { $
Alarm = 0 SELn PV
Ay
, Alt Limit } }
LLA 4| Alarm 0 ‘
0 SEE.N PV
- 1
" Ust Sapma ; }
UdA 5 | Alarm 0! ‘
0 SP+4EE.N PV




Par.25

Par.26

Par.27

, Alt Sapma W—ﬂ
S T L Y e S o
| 1
obR |7 |BandDsi izl L by g
D1 0 SPuEen  SP+sEEn PV
- Band lgi xw;{ I
cbA 8 AIarmc 0 ‘ ‘
0 SPbEEn  SP+sEtn PV
Plo 9 | Pozitif yondeki PID kontrol cikisi
nlo 10 | Negatif yondeki PID kontrol gikig!
PaoF 11 | Pozitif kontrol gikisi uyarisi
nofF 12 | Negatif kontrol gikisi uyarisi
oPn 13 | Oransal vana agma ¢ikig!
L 14 | Oransal vana kisma Gikisi
dal 15 | Seri iletigim ile kontrol
rin 16 | Program yiirtlliyor uyarisi
Fr4 17 | Program sonu uyarisl
LYEP 18 | Adim uyaris

Not: Alarm ¢izimlerinde tarali olarak gdsterilen bélgeler histerezis
bélgeleridir ve her rélenin histerezisi kendisine ait ‘H45.n” parameresi ile
belirlenir. (Burada “n” ile gosterilen deger réle numarasidir).

Alarm ¢izimlerindeki “1” ler ilgili rélenin enerjili oldugunu “0” lar ise enerjisiz
oldugunu ifade eder.

“R2”Roéle gikis modiiliintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-6

“R3”Réle ¢ikis modiilliniin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-6

“R4” Réle gikis modiiliintin fonksiyonunu belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-6




Par.28

Par.29

Par. 30

Par. 31

Par. 32

Par.33

Par.34

Par.35
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Gubuk gdstergenin fonksiyonunu belirler.

Ayar Secenekleri: dEwu (Set dederinden sapmayi gosterir)
Lol (Kontrol cikis! seviyesini gdsterir)

Gubuk gosterge set degerinden sapmayi gosteriyor ise bu gostergenin
bandini belirler.

AyarAraligi : 0. - 9339 | Birim : EU

Tiim set degerlerinin alt limitini belirler.

Ayar Araligi : 4939 - [9PHL] | Birim : EU

Tiim set degerlerinin dst limitini belirler.

Ayar Araligi : [sPLL] - 39389 \ Birim : EU

Kontrol set degerinin rampa seklinde ilerlemesi isteniyor ise bir saatteki
ilerleme miktarini belirler.

Ayar Araligi : oF F | 0. - 9999 | Birim : EU

Adim kontrol programlarinda bir program icin ayrilacak olan adim sayisini
belirler.

AyarAraligi : { - {00

Uyani: Bu parametre degistirildiginde daha énce yazilmis olan programlar
bozulabilir. Bu nedenle énceden yazmis oldugunuz programlari kontrol
ediniz ve gerekiyorise yeniden yaziniz.

Adim kontrol program sayisini belirler.

AyarAraligi : - {00

Uyani: Bir program igin ayrilan adim sayisi ile program sayisinin ¢arpimi
800'G gegmemelidir.

Adim kontrol programlarindaki zaman birimini belirler.

Ayar Segenekleri : SEL (saniye) , aln (dakika) , HUr (saat)




Par.36

Par. 37

Par. 38

Par.39

Par.40

Par.41

Adim kontrol programlarindaki zaman degiskeninin ondalik derecesini
belirler.

AyarAraligi : 5 -

Her adimin sonunda olgtilen dederin, set degerinin yaklasim bandina
girmesini beklemek igin kullanilir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Adim kontrol programlarinda kontrol set degerinin yaklagim bandini
belirler.

Ayar Araligi : 0.0 - 3939 | Birim : EU

Adim kontrol programi tamamlandiginda verilen program sonu uyarisinin
stresini belirler.

Ayar Araligi : Cont (strekli), {- 600 \ Birim : sn

Adim kontrol programi yiriitiimedigi stirelerde sabit bir set degerine gore
kontrol yapilip yapilmayacagini belirler.

Ayar Secenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Adim kontrol programlarinin yiriitilmesi sirasindaki enerji kesintilerinde,
programin ne sekilde devam edecegini belirler.

Ayar Segenekleri : Tablo-7

Tablo-7 | No Enerji Kesinti Davranigi
Cnk 0 | Program kaldigi yerden devam eder.

“APPr” konumunda baglar. (Son set degeri ve zaman
APr 1 | dondurulur, proses degeri set degerinin yaklagim

bandina girdiginde kaldigi yerden devam eder).

“Hol d” konumunda baslar. (Son set degeri ve zaman
HiLd 2 | dondurulur, operatér tarafindan “RUN” komutu
verildiginde kaldi§i yerden devam eder).

“PRUS” konumunda baglar. (Son set degeri ve zaman
PUs 3 | dondurulur, kontrol cikisi kesilir, “RUN" komutu
verildiginde kaldi§i yerden devam eder).




Par.42

Par.43

Par.44

Par.45

Par. 46

Par.47
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“PRUS" konumunda baslar, “RUN” komutu
verildiginde kontrol ¢ikisi aktif olur ve “RPPr”

R-P 4 | konumuna geger, proses degeri set dederinin

eder.

yaklagim bandina girdiginde kaldigi yerden devam

“PRUS" konumunda baslar, “RUN" komutu

H-P 5 verildiginde kontrol ¢ikisi aktif olur ve “HOLD”

kaldigi yerden devam eder.

konumuna geger, tekrar “RUN”" komutu verildiginde

br¥ 6 | Program bitirilmeden sonlandirilir.

Kontrol formunu (Yonunu) belirler.

Ayar Segenekleri : dir (Proses artarken ¢ikis da artar),
rEu (Proses artarken ¢ikis azalir)

Pozitif ydndeki PID kontrol ¢ikisinin oransal bandini belirler.

Ayar Araligi : oF F(ON/OFF kontrol) , 0. { - 33535 \ Birim : EU
Negatif yondeki PID kontrol gikisinin oransal bandini belirler.

Ayar Araligi : oF F(ON/OFF kontrol) , &. i - 9599 \ Birim : EU
Integral zaman sabiti.

Ayar Arali§i : oF F(Kapall) , ¢- 6000 | Birim : sn
Diferansiyel zaman sabiti.

Ayar Araligi : oF F(Kapall) , &. { - 3959 \ Birim : sn
Bir kontrol cevriminin siiresini belirler. ( Kontrol Periyodu )

AyarAraligi : 0. { - 600 | Birim : sn

Uyan: PID Kontrol uygulamalarinda kontrol peiyodundan kaynaklanan
salinimlar olmamasi igin kontrol periyodu sistem 6lii zamanina gére ¢ok

kiigtik segilmelidir.




Par.48

Par.49

Par.50

Par.51

Par.52

Par.53

Par.54

Par.55

Par. 56

Par. 57

PID kontrol ¢ikignin alt limitini belirler.

Ayar Araligi : 4000 - [CaHL] | Birim : %
PID kontrol gikisinin dst limitini belirler.
AyarAraligi : [Cal L] - {000 | Birim : %

PID kontrol gikisinin 6n dederini belirler. (Integral kapali iken proses degeri
ile set degerinin esit oldugu andaki kontrol ikisI degeridir)

Ayar Araligi - 4000 - {000 | Birim : %

Gift yonli PID kontrol kullanilirken kontrol cikisinin yon degistirmesi
sirasindaki 6li bandi belirler.

AyarAraligi : 0.t - 250 | Birim : %

Geri beslemesiz oransal vananin tam kapall pozisyondan tam agik
pozisyona gegme stiresi. (Bu sire dlgtilerek belirlenmelidir).

AyarAralgi : {0 - 2500 \ Birim : sn

Oransal vana 6lii bandini belirller. Bu deger artirildiginda vana hareketleri
daha kararli hale gelir fakat hassasiyet azalir.

AyarAraligi : 0. - 250 | Birim : %

“83” girisine baglanan potansiyometrenin alt kalibrasyonu. Bu parametre
ekranda iken potansiyometre en alt konuma getirilip 2 saniye “[<]" tusuna
basilarak bu konum kaydedilmelidir.

“83” girisine baglanan potansiyometrenin Ust kalibrasyonu. Bu parametre
ekrandaiken potansiyometre en iist konuma getirilip 2 saniye “[<] tusuna
basilarak bu konum kaydedilmelidir.

Auto-Tune isleminin hangi kontrol tipine gére yapilacagini belirler.

Ayar Segenekleri: P, PC, PCd (P,PI,PID)

Kontrol periyodunun Auto-Tune islemi ile otomatik olarak belirlenmesini
saglar.

Ayar Segenekleri : af F(Yok) , an(Var)




Par.58

Par.59

Par.60

Par.61

Par. 62

Par.63

Par. 64

Par.65

Par.66

KONFiIGURASYON SAYFASI PARAMETRELERI 25

Auto-Tune igleminin belli bir set degerinde yapilmasi isteniyor ise bu set
degerini belirler.

Ayar Araligi : oF F(Kapall) , 4395 - 9355 \ Birim : EU

Auto-Tune iglemi sirasinda kullanilan histerezis degerini belirler. Sistem
kararsizliginin 5-20 kati olarak girilmelidir.

AyarAraligi : 0. - {000 | Birim : EU

Cihazin seri iletisim adresini belirler. Bir seri iletisim hattina bagli olan
cihazlariniletisim adresleri birbirinden farkli olarak segilmelidir.

AyarAraligi . oF F(Kapali), {- 255 | Birim : EU

Seriiletisim hizini belirler.

Ayar Segenekleri : S5, 182, 3BM \Birim:Kbps

Seriiletisimdeki parity tipini belirler.

Ayar Segenekleri: nanE(Yok) , add(Tek) , Eun(Cift)

Adim kontrol program numarasinin operatér tarafindan degistirilebilmesi
iznidir.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)

Adim kontrol programi tekrar sayisinin operator tarafindan
degistirilebilmesi iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Kontrol set degerinin operator tarafindan degistirilebilmesiiznidir.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)

Rélelere ait “2EEn” set dederlerinin operatdr tarafindan degistirilebilmesi
iznidir.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)




Par.67

Par.68

Par.69

Par.70

Par.71

Par.72

Par.73

Par.74

Par.75

Par.76

Histerezis degerlerinin “H45n” operator tarafindan degistirilebilmesi
iznidir.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)

Manuel-Kontrol moduna girig iznidir.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)

Otomatik-Kontrol moduna girig iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Programli-Kontrol moduna girig iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

Manuel pause moduna gegis iznidir.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)

Auto-Tune islemi baslatma iznidir.

Ayar Segenekleri : oF F(Yok) , an(Var)

“

Operatér sayfasinda, PID kontrol cikisi seviyesini gosteren “Col

parametresinin gortinip gérinmeyecegini belirler.

Ayar Segenekleri : aF F(Yok) , an(Var)

Operator parametrelerinde iken otomatik olarak Proses-Ekranina donls
stiresini belirler.

Ayar Araligi : oF F(Yok) , ¢-25 | Birim : sn

Program sayfasinin giris sifresini belirler.

Ayar Araligi : 4933 - 3933

Konfiglirasyon sayfasinin giris sifresini belirler.

Ayar Araligi : 4959 - 3959
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PC491/941 Serisi cihazlara, kontrol edilecek proses igin asagidaki sekilde zamana bagli programlar
yazilabilir. Bu programlar set degerinin zamana gére degisimini belirleyen adimlardan olusur. Her adim
icin bir “stire” ve “hedef set degeri” tanimlanir, ayrica “adim uyarisi” olarak secilmis rélelerin konumlari
belirlenir. Bu programlarda set degeri o andaki proses degerinden baslar ve konfiglirasyon

sayfasindaki“bP” parametresiile belirlenen degerde son bulur.

m r
Laex £3

Set degeri < 2

. . SERY 0 bbP

£ S |5 S S Zaman

< 2 < < <

-~ ~ o <~ 7o)
Role

OFF ON |OFF [ ON OFF

. . : . Zaman

Role

OFF [ ON : ON | OFF : OFF :
: : . . ' Zaman

Program yazmaya baslamadan dnce konfiglirasyon sayfasindan, “adim uyarisi” olarak kullanilacak
rélelerin fonksiyonu “s & P” olarak segilmelidir. Ayrica bir programa ayrilacak adim sayisi ve en fazla kag
program yazilacagl “nas” ve “noP” parametreleri ile belirlenmelidir. Bu cihazlarda 800 adimlik bir
program bellegi vardir, bu nedenle “rnak”ve “noP” parametrelerinin garpimi 800'i gegmemelidir.

Bir program olusturmak icin asagidaki Sekil-4'deki gibi program sayfasina girilir ve bir program
numaras! segilir. “[] tusuna basarak bu programin adimlarina ait parametrelere ulasilir ve ayarlanir.
Programin sonunu belirlemek igin son adimin siiresi “End” olarak segilir ve 2 saniye “[¥]" tusuna

basilarak proses ekranina dénilr.



Program sayfasina giris ve parametrelerin ayarlanmasi:

Proses-Ekrani

Program Sayfasi Giris Sifresi
“[&] ve “[=] tuslari ile sifreyi giriniz.
(Bu sifrenin fabrika ayari “2” dir)

Sifre yalnis ise.

Program Sayfasi Parametreleri:
Ust gostergede parametre ismi, alt
gostegede ayar segenegi gorundr.
Ayar segenegini degistirmek icin
‘71" ve “T=]" tuslari kullanilir.

Sekil-4

Program sayfasi parametrelerinin ayrintili agiklamalar bir sonraki
boliimde verilmistir.
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Pri

ED

Program numarasi.

Ayar Araligi : 1 - [noP]

1.Adimin siresi.

Ayar Segenekleri : Tablo-8 , 8.0 - 3500 | Birim : £

Tablo-8 | No Aciklama

Bu adimda kontrol set degeri, hedef set degerinde
sabit tutulur ve proses degeri kontrol set degerinin
APr -1 | yaklasim bandina girdiginde bir sonraki adima gegilir.
Bu adim buyunca Proses-Ekraninda “APPr” mesajl
flag yapar.

Bu adimda kontrol set degeri, hedef set degerinde
sabit tutulur ve operatdr tarafindan “RUN” komutu
HLd -2 | verildiginde bir sonraki adima gegilir.

Bu adim buyunca Proses-Ekraninda “Hoid” mesaji
flas yapar.

Program sonunu belirtir. Her programin son adiminda

End 3 adim zamani “End” olarak secilmelidir.

1.Adimin hedef set degeri.

Ayar Araligi : [aPLL] - [2PHL] | Birim : EU

1. Adimda “R1”in konumunu belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r tF” parametresinin “sk P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Segenekleri : oF F (Enerjisiz) , an(Enerjili)

1. Adimda “R2’nin konumunu belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi icin
“r 2F” parametresinin “a & P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Secenekleri : oF F (Eneriisiz) , an(Enerjili)

1. Adimda “R3"tin konumunu belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r 3F” parametresinin “a £ P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Segenekleri : oF F (Enerjisiz) , an(Enerjili)




1. Adimda “R4”lin konumunu belirler. Bu parametrenin gdriinebilmesi icin
“r 4F” parametresinin “sk P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Segenekleri : ofF F(Enerjisiz) , an(Eneriili)

2.Adimin siiresi.

Ayar Secenekleri : (Tablo-8) , 5.0 - 360.0 | Birim : [ £l

2.Adimin hedef set degeri.

Ayar Araligi : [aPLL] - [2PHL] | Birim : EU

2. Adimda “R1"in konumunu belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r tF” parametresinin “sk P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Segenekleri : of F(Enerjisiz) , an(Eneriili)

2. Adimda “R2"nin konumunu belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r 2F” parametresinin “a £ P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Segenekleri : oF F (Enerjisiz) , an(Enerjili)

2. Adimda “R3"in konumunu blirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r 3F” parametresinin “s£ P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Segenekleri : oF F (Enerjisiz) , an(Enerjili)

2. Adimda “R4"iin konumunu belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r 4F" parametresinin “a& P” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Secenekleri : oF F (Eneriisiz) , an(Enerjili)

n.Adimin siresi.

Ayar Segenekleri : (Tablo-8) , 8.0 - 3600 | Birim : [E]

Uyan: “n” ile gosterilen deger programin son adim numarasidir. Bu
adimin siiresi “€ nd” olarak segilmelidir.
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Operatér sayfasindaki parametrelerin hangilerinin kullanilacagi yapilan konfiglirasyona gére belirlenir
ve sadece kullanilacak olan parametreler gériinr. Konfigiirasyon sonucu belirlenen bu parametreler
normal ¢alisma sirasinda strekli olarak kullanilan parametrelerdir bu nedenle Proses-Ekraninda iken
istenildigi anda “[<]’ tusuna basilarak bu parametrelere ulasilabilir ve “[¥]" tusuna basilarak yine
Proses-Ekranina déniiliir. Bu parametrelerin ayarlanabilir olanlarinin ayar izni istenirse konfigiirasyon
sayfasindaki ilgili parametreler ile kaldirilabilir. Operatér sayfasindaki herhangi bir parametrede iken
hicbir tusa basilmaz ise “ArE" parametresi ile belirlenen zaman dolunca otomatik olarak Proses-
Ekranina donilir.

Proses-Ekrani

Operator Sayfasi Parametreleri:
Ust gdstergede parametre ismi, alt
gostegede bu parametrenin degeri
veya ayar segenedi gorindr.

Ayar segenegini degistirmek icin
‘&I’ ve “T=]" tuslari kullanilir.

Operator sayfasi parametrelerinin ayrintili agiklamalan bir sonraki béliimde
verilmistir.
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“S1” Uiniversal sensor girisinden okunan degeri gésterir. Bu parametrenin
goriinmesi igin “a2F” veya “23F” parametrelerinin “APu” veya “aPu”

olarak segilmis olmasi gerekir. Birim : EU

“82” yardimel analog girisinden okunan degeri gdsterir. Bu parametrenin
goriinmesi igin “22F” parametresinin “APu” veya “aPu” olarak segilmis

olmasi gerekir. ’m

“S3” potansiyometre girisinden okunan degeri gosterir. Bu parametrenin
goriinmesi igin “53F" parametresinin “APwu” veya “aPu” olarak segilmis

olmasi gerekir. ’W

Program yiritilmedigi zamanlardaki sabit set degeridir. Program yiiriitme
islemleri arasindaki bog zamanlarda kontrol bu set degerine gére yapilir.

Ayar Araligi - [sPLL] - [2PHL] | Birim : EU

Program 0Oncesindeki geciktirme stresini belirler. RUN komutu
verildiginde bu stire baslar ve adim numarasi 00 olarak gértinir. Segilen

programin yuritlilmesi bu sire bitince baslar. Birim - [ EL/ ]

Program baslatiimadan énce istenen tekrar sayisina gére ayarlanmalidir.
Program yurUtiliyor iken kalan tekrar sayisini gdsterir.

Ayar Araligi : Conk (Sirekli Tekrar) , 1 - 250

Kalan adim siiresini gosterir.

Birim : [ £l ]

Anlikyurlyen set degerini gosterir.

Birim : EU

PID kontrol gikisi seviyesini gosterir. Bu parametrenin goriinebilmesi igin
konfiglirasyon sayfasindaki “CaP” parametresinin “on” olarak segilmis

olmasi gerekir. W




bEEM

(il
[N

Oransal vana pozisyonunu gdsterir. Bu parametrenin gorlinebilmesi igin
konfiglirasyon sayfasindaki “52F” veya “23F” parametrelerinin “PFb”

olarak segilmis olmasi gerekir. Birim * %

1. Segmeli set degerini belirler. Bu parametrenin gorlinebilmesi igin “L LiF”
parametresinin “2P5” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [aPLL] - [2PHL] | Birim : EU

8. Secmeli set degerini belirler. Bu parametrenin goriinebilmesi igin “L LiF”
parametresinin “2P5” olarak segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [aPLL] - [2PHL ] | Birim : EU

“R1” Modiiliiniin set degerini belirler. Bu parametrenin goriinebilmesi igin
“r F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [aPLL] - [2PHL] | Birim : EU

“R4” Modlinlin set degerini belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
“r HF” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : [aPLL] - [2PHL] | Birim : EU

Kontrol histerezis degerini belirler. Bu parametrenin gériinebilmesi igin
oransal bandlardan birinin “aF F” segilmis olmasi gerekir.

AyarAraligi : 0. - {000 | Birim : EU

“R1” Moduliniin histerezis degerini belirler. Bu parametrenin
goriinebilmesiicin “r {F” parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Arahigr : LEC(KIilitli), D, ¢ - {800 \ Birim : EU

“R4” Modulinin histerezis degerini belirler. Bu parametrenin
goriinebilmesiigin “r 4F " parametresinin ALARM segilmis olmasi gerekir.

Ayar Araligi : LEE(Kiliti), 0. {- 008 [ Birim - EU
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PC491/941 model cihazlara konfigiirasyon yapilirken PID parametreleri ( PaPh , naPb , (k| dE
LF ) fabrika ayarlarinda birakilmis ise kontrol cikislart ON/OFF olarak galisir. PID olarak galismaya
baslamak igin bu parametreler ya manuel olarak girilmeli yada Auto-Tune islemi yapiimalidir.

Her prosesin karakteristigi farkli oldugundan PID parametreleri de farkli olmalidir. Auto-Tune islemi,
bir prosese en uygun PID parametrelerini hesaplar ve kaydeder.

Auto-Tune iglemini baglatmadan dnce konfigtirasyon sayfasindaki “Ak5P” ve “AEHr” parametreleri
uygun bir sekilde ayarlanmali ve “At” parametresi “an” konumuna getirilmelidir. “At 5 P” parametresi
“oF F” durumunda brakilmig ise Auto-Tune islemi 0 andaki set degerine gore yapilacaktir, bu nedenle
uygun bir set degeri seciniz. En uygun PID parametrelerini elde etmek igin, segilen set degeri
prosesin tam gliciiniin ortalarina karsilik gelmelidir.

Uygun ayarlar yapildiktan sonra Proses-Ekraninda iken “[<]" tusuna 5 saniye kadar basarak Auto-
Tune islemini baslatiniz. Auto-Tune islemi baslatildiginda “ST” gostergesinde “At” mesajl flas yapar.
Sonuglarin saglikli bir sekilde hesaplanabilmesi igin Auto-Tune islemi boyunca cihaza ve kontrol
edilen sisteme miidahale ediimemelidir. Auto-Tune islemi sirasinda cihaz belirlenen set degeri ve
histerezise gore 2-3 salinimlik bir ON/OFF kontrol yaptiktan sonra yeni PID parametrelerini hesaplar
ve kaydeder. Auto-Tune iglemi bittiginde ekrandaki “RE” mesaji kaybolur ve cihaz yeni parametreler
ile sistemi PID olarak kontrol etmeye baslar. Auto tune islemi bitirildikten sonra konfigiirasyon
sayfasindaki “Ak” parametresi yeniden “aF F” konumuma getirilmelidir.

Auto-Tune islemi devam ederken “[%]" tusuna basilirise islemiptal edilir.

PID olarak ¢alisan bir cihaz yine ON/OFF olarak galistirimak istenirse PID parametreleri fabrika
ayarlarina alinmalidir.

PV . . ALHr

R R S

Zaman

Zaman
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PC491/941 model cihazlar (ig farkli modda galisabilir. Bu modlar sirasi ile Otomatik-Kontrol modu,
Manuel-Kontrol modu ve Programli-Kontrol modu olarak adlandirilir. Proses-Ekraninda iken
istenildigi zaman 5 saniye sire ile “[x]" tusuna basilarak bu modlar arasinda gegis yapilabilir.
Galismamodu degistirildiginde Proses-Ekranindaki “ST” géstergesinin islevi agagidaki gibi degisir.
istenmeyen calisma modu konfijiirasyon sayfasindaki “AL”, “AC” ve “PL” parametreleri ile
kapatilabilir. Galisma modu degistirilirken kapali olan modlar atlanir.

OTOMATIK KONTROL MODU : Kontrol islemi segilen set degerine gére yapilr.

O R1
Proses o R2 o
—» Degeri o R3 “MN” ve “SN” ledleri soniktr.
o ra | Setdegeri ‘2] ve ‘=T tuslariile
Sfet. o mn | secilir
Degeri o SN

5sn

MANUEL KONTROL MODU : Kontrol gikisi seviyesi manuel olarak belirlenir.

Proses
Degeri Bu modda iken “MN” ledi yanar.
Gikis seviyesi “[z]" ve “[=]" tuslari
Cikis ile ayarlanir.
Seviyesi

5sn

PROGRAMLI KONTROL MODU : Kontrol iglemi segilen programa gére yirditildr.

Bu modda iken “SN” ledi yanar.
Proses Yiiriitiilecek program numarasi
Degeri “[&]" ve “[=]’ tuslari ile segilir,
Program ‘[ ve tugun? biyly'likte“ i
Numarasi basarak pgslatlllr, ve
tusuna birlikte basarak durdurulur.




UZAKTAN SET DEGERI BELIRLEME 37

PC491/PC941 model cihazlarda uzaktan set degeri belirleme Ug farkl sekilde yapilabilir. Bu i yontem
asagidaayri ayri anlatiimistir.

Yardimci analog giris kullanilarak set degeri belirleme (Remote Set Point):

Yardimci analog girisi kullanarak uzaktan set degeri belirlemek icin konfigiirasyon sayfasindaki “s2.F”
parametresi “r5P” olarak segilmis olmalidir ve “52LL”, “s2HL” parametreleri ile bir skala
belirlenmelidir.

Potansiyometre girigi kullanilarak set degeri belirleme (Remote Set Point):
Potansiyometre girisi kullanarak uzaktan set degeri belirlemek igin konfigiirasyon sayfasindaki “2 37"
parametresi “r5P” olarak segilmis olmalidir ve “a3LL”, “23HL” parametreleri ile bir skala

belirlenmelidir. Ayrica potansiyometrenin alt ve Gst konumlar “s3LE" ve “93HL” parametreleri ile
kaydedilmelidir.

Lojik giris modiilii kullanilarak set degeri belirleme :

Bu cihazlardaki “LU" lojik giris modiliinde 2 adet lojik giris bulunmaktadir bu girisler baglanti
semasindasirasiile P1, P2 olarak gérindr.

Konfiglirasyon sayfasindaki “L LiF " parametresi “2P5” olarak segilmis ise operator sayfasinda ‘5% F. i-
L5P 4" olmak Gzere 4 adet set degeri goriinir. Bu set degerleri segmeli set degerleridir ve P1, P2
girislerinden gelen sinyal ile asagidaki tabloya gore kontrol set degeri olarak segilir. Segilen set degeri
otomatik galisma modunda iken ST gdstergesinde gériinur ve kontrol set degeri olarak kullanlir.
Secmeli set degerleri ile remote set degeri birlikte kullaniliyor ise remote set degeri 1.secmeli set
degerine toplanir.

P1| P2 | Kod Aciklama
0 | 0 | 4%P ! |1.Secmeliset degeri
1] 0 | 95P2 | 2. Segmeli set degeri
0 | 1 | 4%P3 |3.Secmeliset degeri
1| 1 | 99PH |4 Secmeli set degeri

Not: Tablodaki “1” ler girisin enerjili oldugunu “0” lar ise enerjisiz
oldugunu ifade eder. Girisler VS+ ucunu ilgili girise baglayarak
enerjilenir.



MOTORLU ORANSAL VANA KONTROLU 38

PC491/PC941 Model cihazlar ile geri beslemeli ve geri beslemesiz olmak tizere iki sekilde motorlu
oransal vana kontroli yapilabilmektedir. Geri beslemesiz vana kontroli Ytizer-Kontrol olarak da
adlandirilir.

Motorlu vana kontrolu yapabilmek igin cihazin rélelerinden biri, vanayi agma yéniinde hareket ettirmek
icin kullaniimali ve bu rdlenin fonksiyonu “aPr” olarak segilmelidir. Diger bir role ise, vanay! kisma
yon(inde hareket ettirmek icin kullanilmali ve bu rélenin fonksiyonu da “CL 5" olarak segilmelidir.

Vananin (izerinde geri besleme potansiyometresi var ise bu potansiyometre “S3” girisine baglanmali ve
“93F" parametresi “PFh” olarak segilmelidir. Ayrica bu potansiyometrenin alt ve st degerlerinin,
“93LL" ve "9 IHD” parametreleri ile kaydedilmesi gerekir. Motoru agmak igin ve kismak igin birer role
ayriimis ise ve sistem calismaya hazir ise, bu parametreler ekranda iken motor “[=]" ve “[=]" tuslari ile
manuel olarak kontrol edilebilir.

“43F” parametresi “PFb” olarak segilmez ise, geri beslemesiz vana kontrolii (Yiizer-Kontrol) yapilacak
demektir.

Geri beslemesiz oransal vana kontrolli yapmak igin vananin tam kapali pozisyondan tam agik pozisyona
gegmesiicin gereken sure dlgiilerek konfiglirasyon sayfasindaki “wk £” parametresine girilmelidir.

Motorlu oransal vana kontroliinde motor konumu, PID ¢ikisina gére kontrol edilir. Bu nedenle PID
parametreleri mutlaka belirlenmelidir. PID parametreleri manuel olarak belilenmemis ise, bu
parametreleri cihazin kendisinin belirlemesiicin, Auto-Tune islemi yapilmalidir.

100-1500Q2

Vana Kis

¥6/16¥3d

Motorlu Oransal Vana Kontrolii
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PC491/PC941 Model cihazlara yazilmis olan bir programi yiiritmek icin Proses-Ekraninda iken “[¥]
tusuna 5 saniye basilarak Programli-Kontrol moduna gegilmelidir.

Bu modda iken SN ledi yanar ve PV gostergesinde dlctilen proses dederi, ST gostergesinin ilk iki
hanesinde ise son secilen program numarasi gorin(r.

“[&]" ve “[=] tuslari ile yuritilmek istenen program numarasi segilir ve RUN komutu verilerek bu
program baglatilir.

0

Tuslar ile verilen komutlar:
RUN Komutu : Once “[*] tusu olmak iizere “[] ve “[=] tusuna birlikte basilarak verili.

STOP Komutu : Once “[*]" tusu olmak iizere ‘%]’ ve “[=] tusuna birlikte basilarak verilir.

Lojik girisler ile verilen komutlar:
Lojik girislerden verilen komutlar ile uzaktan program yiriitmek igin konfigiirasyon sayfasindaki “L LiF "
Parametresi “r & C" olarak segilmis olmasi gerekir. Asagidaki tabloda bu komutlar gdsterilmistir.

1 1
Pt || f RN | |} STOP
P2 ; f PAUSE ; l Devam
P3 ; f HOLD ; l Devam

Program ydritullyor iken ST gdstergesinin ilk iki hanesinde ytiritilmekte olan program numarasi son
iki hanesinde ise adim numarasi gortinir ve SN ledi 1sn araile yanip soner.

Yirtilen adimin zamani “APr” veya “HL d” olarak segilmis ise bu adim buyunca ST gostergesinde
“RPPr"veya “Hol d” mesaji flag yapar.

Program ydrtittilirken beklemeden bir sonraki adima gegmek igin RUN komutu, programi bitmeden
durdurmak igin STOP komutu verilmelidir.

Konfiglirasyon sayfasindaki “~PE” parametresi “an” olarak segilmis ise ilk STOP komutunda program
PAUSE durumuna geger ve ST gostergesinde “PRLS" mesaji flag yapmaya baslar.

PAUSE konumda iken tim kontrol ¢ikislari kapatilir, zaman ve set degeri dondurulur. Bu konumda
RUN komutu verilirse program kaldigi yerden devam eder, STOP komutu verilirse tamamen
sonlandirilir.

Program yritiliirken “[]" tusuna basilarak operatér parametrelerine ulasilabilir ve programin o
andaki durumuizlenebilir.



Ayrica program yiiriitiliyor iken isetendiyi zaman ¢alisma modu degistirilerek set degeri ve kontrol
cikigi manuel olarak degistirilebilir. Tekrar Programli-Kontrol moduna donulduginde program kaldigi
yerden devam eder.

Program yrGtdluyor iken adim uyarisi olarak segilmis ve adimlarda programlanmig olan réleler ilgili
adima gelindiginde enerjilenir.

Program bitirildiginde program sonu uyarisi olarak tanimlanmis olan réle enerjilenir ve “FAE”
parametresiile belirlenen siire kadar enerjili kalir.

O R1

PDro:ses_ O R2
ederi o R3
Program O R4
N 9 o MN
umarasi ® sN
O R1

Ero§e§ O R2
egeri O R3

O R4

"I:rogram o MN
umarasi _/I:_SN
O R1

Bro:ses_ O R2
ederi o R3

O R4

O MN

® SN

Proses o Ri
Dederi O R2
ederi o R3

O R4

"Fl’rogram o mN
umarasl _:?:_ SN



SERI ILETigiM M

PC491/PC941 Model cihazlar standart MODBUS RTU protokoli ile, slave modda seri iletisim
kurulabilecek sekilde tasarlanmistir. Bu iletisim ile cihazdaki tim parametrelere ve degiskenlere
ulasilabilir. Bu parametreler okunabilir ve set edilebilir.

Seriiletisim Half-Duplex RS485 hatti tizerinden yapilir. Bir hat lizerine 32 adet cihaz baglanabilir.

iletigim hattinda kullanilan kablo Half-Duplex RS485 iletisime uygun ekranli bir data kablosu olmalidir
ve bu kablo tiim cihazlara tek bir hat seklinde paralel olarak baglanir. Hattin baginda ve sonunda uygun
bir sonlandirma direnci olmalidir. Uygun bir sekilde hazirlanmis ve 9600 Bps hizinda iletisimin yeterli
oldugu bir hattin boyu 1000 metreye kadar uzatilabilir.

Seri iletisim hatti Gizerindeki cihazlarin her birine 1 ile 255 arasinda ayri bir iletisim adresi verilmelidir
fakat bir hat lizerindeki tim cihazlarin iletisim hizi ve parity tipi ayni olmalidir. Bu cihazlarin iletisim
adresi, iletisim hizi ve parity tipi konfiglirasyon sayfasindaki “ Addr, bALid ve Pr £ 4" parametreleriile
belirlenir.

Standart MODBUS RTU protokoltindeki desteklenen fonksiyonlar, parametre adresleri ve iletisim igin
gerekliolan diger bilgiler asagidaki tablolarda verilmistir.

Desteklenen Standart MODBUS RTU Fonksiyonlari:
Function 01 = Read Coils

Function 03= Read Holding Registers
Function 05= Write Single Coil
Function 06 = Write Single Register
Function 16 = Write Multiple Registers



BIT Tipi Parametreler (COILS)

Adres Aciklama (1/0) Yazma izni
0 Auto-Tune (ON/ OFF )
1 “R1” rdle modulli (ON / OFF )
2 “R2” réle moddilii (ON / OFF )
3 |"R3role modiili (ON/OFF)
4 | “R4" role modilli (ON / OFF )
5 ERR1 Hatasi ( Var/ Yok ) Yok
6 ERR2 Hatasi ( Var / Yok ) Yok
7 ERR3 Hatasi ( Var / Yok ) Yok
8 Genel Hata ( Var/ Yok ) Yok
9 |(RUN/STOP)
10 | PAUSE ( Var/Yok)
11 |HOLD ( Var/ Yok )
12 | APPR (Var/Yok) Yok
13 | FNS (\Var/Yok) Yok




REGISTER Tipi Parametreler ( REGISTERS)

43

Adres Aciklama Ayar Arali§i | Garpan | Birim | Yazma izni
0 | Gegerli ondalik derecesi 0 3 1 Yok
1| Olglilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
2 | Kontrol set degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU
3 | PID kontrol ¢ikigi seviyesi -1000 | 1000 | 10 %

4 | Calisma modu 0 2 1

5 | 1.Sensorden dlgiilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
6 | 2.Sensérden dlgilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
7 | 3.Sensérden dlgilen proses degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
8 | Anlik yurlyen set degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU Yok
9 | Vana hareket yon( 0 2 1 Yok
10 | Vana konumu 0| 1000 10 % Yok
11 | Program numarasi 1] 100 1

12 | Program disi kontrol set degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU

13 | Program geciktirme suresi 0| 3600 [10°TDP | TU

14 | istenen tekrar sayisi 0| 250| 1

15 | Kalan tekrar sayisi 0| 250 1 Yok
16 | Yiriitlilmekte olan adim numarasi 0| 100 1 Yok
17 | Adim sonuna kalan stire 0| 3600 |10°TDP| TU Yok




Adres Aciklama Ayar Araligi | Garpan | Birim | Yazma izni
20 | 1.Segmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU
21 | 2.Secmeli Set Noktas| -1999 | 9999 | 10"DP | EU
22 | 3.Secmeli Set Noktas! -1999 | 9999 | 10°DP | EU
23 | 4.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10"DP | EU
24 | 5.Segmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU
25 | 6.Segmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU
26 | 7.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU
27 | 8.Secmeli Set Noktasi -1999 | 9999 | 10°DP | EU
28 | “R1”Modilliiniin setdegeri -1999 | 9999 | 10"DP | EU
29 | “R2”Modiiliniin setdegeri -1999 | 9999 | 10"DP | EU
30 | “R3"Modiiliiniin setdegeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU
31 | “R4”Moduliiniin set degeri -1999 | 9999 | 10°DP | EU
32 | Kontrol histerezis degeri 1| 1000 | 10"DP | EU
33 | “R1”Modiilinin histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU
34 | “R2"Modiiliiniin histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU
35 | “R3"Modiiliiniin histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU
36 | “R4”Moduliinin histerezis degeri 0| 1000 | 10"DP | EU

Not: Diger parametrelerin iletisim bilgileri igin liitfen dretici firma ile gérisiiniz.
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Cihazi kullanmaya baslamadan énce bu kullanim klavuzunundan yararlanarak asagidaki
islemleri siras ile yaptiginizdan emin olunuz.

® 5 it parametresine kullanmak istediginiz sensér tipine uygun sekilde segildiginizden,
(S1 Universal Sensor Girisi Sayfa 15’ te Tablo-1 ‘de yer almaktadir.)

® 5 (L. parametresine yapmak istediginiz uygulama igin S1 girisine bagli sensdrden
gelen verinin alt skala degerini belirttiginizden,

® 5 {HL parametresine yapmak istediginiz uygulama igin S1 girisine bagli sensdrden
gelen verinin (st skala degerini belirttiginizden,

® r {F r2F r3F -YFparametrelerine her bir roleye yiiklemek istediginiz fonksiyona
gore segtiginizden,(Role ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gosterebilir. Role
Fonksiyonlari Sayfa 19 ve sayfa 20 ‘de yer alan Tablo-6 ‘da yer almaktadir.)

® o |F parametrelsini analog ¢ikisa yiklemek istediginiz fonksiyona gére
sectiginizden, (Analog Cikis Fonksiyonlari Sayfa 18’ de Tablo-4 ‘te yer almaktadir.)

® o it parametresinin cihaz etiketinde belirtilen akim/gerilim ¢gikis tipine uygun segilmis
oldugundan,(Analog ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gosterebilir. Analog Cikis Tipi
Sayfa 18' de Tablo-5 ‘te yer almaktadir.)

"

® o iLL parametresine analog ¢ikis modulinin ¢ikis vermesini istediginiz alt skala
degerini belirttiginizden,(Analog ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gésterebilir.)

® o {HL parametresine analog ¢ikis moddliinin ¢ikis vermesini istediginiz Ust skala
degerini belirttiginizden,(Analog ¢ikis sayisi opsiyoneldir, farklilik gdsterebilir.)

PID Kontrol yapmak igin:;

® Role Cikis Modiili kullanmak istiyorsaniz = iF - 2F - 3F - 4F parametrelerinden PID
kontrol igin kullanmak istediginiz réle cikisina ait Réle fonksiyonunu Réle Fonksiyon
tablosunda yer alan PLa,nla,PoF nof,oPn LY d50 segeneklerinden yapmak
istediginiz uygulamaya uygun olanini segtiginizden,

® Analog Cikis Modiili kullanmak istiyorsaniz, o iF parametrelerinden PID kontrol igin
kullanmak istediginiz ¢ikis modlint Analog Cikis Fonksiyonu tablosunda yer alan
PLo,nlo seceneklerinden yapmak istediginiz uyglamaya uygun olani olanini
sectiginizden,
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Cihazimizla birlikte PID kontrol yapabilmek icin asagidaki iki yontemi kullanabilirsiniz:

® Karakteristigini bildiginiz sisteminize ait Poziitif yéndeki PID kontrol ¢ikis oransal bant
degerini (PoPh), Negatif yondeki PID kontrol ¢ikis oransal bant degerini (naPb),
integral zaman satibini (), Diferansiyel zaman sabitini (df) ve Bir kontrol gevriminin
stiresini belirtir Kontrol Periyodunu (ZP) parametrelerine manuel olarak girerek,

® Auto-Tune islemi yaparak Cihazimizin kullanilacag sisteme ait PID Kontrol
Parametrelerini otomatik olarak hesaplamasini saglayarak,

Auto-Tune islemini baslatmak icin ;

@®ALLSF parametresine Auto-Tune isleminin yapilacadi sicaklik set degerini giriniz.Bu
deder Yapilacak prosesin tam glclniin ortalarina dek gelmelidir.

®FALHr parametresine Auto-Tune islemi sirasinda kullanilan histerezis degerini giriniz.
(Bu deger cihazin yapacagi Auto-Tune isleminin hassasligini ayarlamaktadir.)

®AL parametresini an olarak seciniz.

Cihaz ana bekleme ekranindayken "[<] tusuna 5 sn kadar basili tutmak yeterlidir. Auto-
Tune iglemi yapilirken cihaz gostergesinde Ak ifadesi yanar ve soner. Bu ifade Auto-
Tune islemi bittiginde ekrandan kaybolur. Auto-Tune islemi devam ederken “[x]* tusuna
basilarak Auto-Tune islemi iptal edilebilir.
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